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Barrière autoroutière 

 

 

 

Système didactisé 
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Cinématique 
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Organisation électrique 
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Variation de vitesse 
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Variateur Altivar 31 

 

 

Compensation de glissement. Afin de maintenir la vitesse de rotation sensiblement constante, le moteur est 

alimenté à une fréquence légèrement plus élevée en charge qu’à vide. Ce surcroît de fréquence est fonction 

de l’estimation de la charge citée plus haut et de la fréquence de glissement nominale du moteur. Celle-ci est 

estimée en fonction du calibre du moteur mais peut également être ajustée manuellement.  

Toutes  ces  fonctions  permettent  d’obtenir  une  courbe  couple/vitesse  en  surcharge  telle  que 

représentée sur la (figure 10).  

Toutefois,  il  apparaît  que  tous  les  systèmes  de  contrôle  en  tension  cités  figure  01,  même optimisés, ne 

permettent pas de contrôler correctement le flux et le couple à très basse fréquence (ƒ < 2 ou 3 Hz). 
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Liaison Modbus 

Le protocole Modbus suit le format d'échange suivant :  

• Vitesse 19200 bits / seconde (configuration par le paramètre bdr du menu "I-O")  

• Parité Paire.  

• Format : 8 bits + 1 bit de start et un bit de stop  

Format des trames Modbus (Mode RTU) : 

La trame définie pour le protocole Modbus ne comporte ni octets d’en-tête de message, ni octets de fin de 

message. Sa définition est la suivante : 

 

Les données sont transmises en binaire et la détection de fin de trame est réalisée sur un silence>3 caractères. 

CRC16 est le paramètre de contrôle polynomial (cyclical redundancy check).  

 

MODBUS  offre  19 commandes différentes (ci-dessous).  

Elles  se  caractérisent  par  un  code  sur  un octet en 

hexadécimal) mais certains équipements ne supportent 

pas tous les codes fonction. 

Pour un variateur de type ATV28 pour lequel le 

logiciel est configuré, les adresses des registres 

courants utilisés sont donnés ci-dessous. 
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Attention le variateur en place étant un ATV 31 il faut exploiter la table de correspondance ci-dessous avec 

le logiciel  NetSYM.  

 

 


