Annexe 1 : Cordeuse, établissement du modele
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® Poussoir : masse m=0,3 kg
® Chariot : masse M=1 kg
¢ Moment d’inertie rapportée a
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Jr=5.10-5 kg.m?
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Caractéristiques du moteur VALEO MFD 250 :

Tension nominale U =12V, | a vide = 2A ; Imax = 25A ;
Pmax absorbée = 340W ; Couple 28Nm a 5tr/min

e Induit: R,=0,7Q; L,=1mH=10"H;
e Coef de couplage : km = 0,032 Nm.A™;
ke =:0,032 V.rd.s
e Moment d’inertie rotor seul J,, = 1,2.10” kg.m?

e Réducteur :r
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Equations de modeélisation électromécanique

, ,1d8 (t Avec :
b, +d, r2 +mR; r‘]#”:Cm(t)—Cre(t)—fe.Qm(t)—rRpFr(t)

F,effort d’écrasement du ressort taré

Fr(t)=K x,(t) uit)=Ri(t)+e(t) e(t)=K, £2,(t) Cn(t)=K. i(t) | F.effort de traction de la corde de

raquette
d’x.(t) . -
MT =F,(t)-F,(t) dont le premier terme est consideré nul F_(t) =k x,(t)
Capteur de tension de la corde référence MM(R)15
Série MM
Ces capteurs sont prévus pour étre utilisés dans des applications de POTENTIOMETRES
mesure de distance, dans lesquelles une facilité de mise en ceuvre est RECTILIGNES

requise. Les capteurs se la série MM sont montés dans un boitier en
duroplast trés compact. L'axe peut étre actionné dans les deux sens et
peut étre muni d'un ressort de rappel.
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Spéc. électriques MM11 MM15 MM20 MM30
Course électrique (£0.5mm) 10 15 20 30
Résistance (kOhm) 0.5,1,2,5, 10

Tolérance ohmique standard (%) + 10

Meilleure tol chmique (%) -

Linéarité standard (%) +1 + 0.5

Meilleure linéarité (%) + 0.5 -

Ondulation (%) < 0.01

Dissipation a 40°C (W) 0.2 | 0.3 | 0.4 | 0.5
Coef de température (ppm/K) 400

Résiduelle (%) <2

Résistance d'isolement (Mohm) > 1000 (sous 1000VDC)

Tension de claguage 1000 Veff / 1 min

Courant curseur max (mA) 1

Courant curseur recommandé (pA) <1

Spéc. mécaniques MM11 MM15 MM20 MM30
Course mécanique (mm) 10+2 15+2 20+2 30+2
Effort de manceuvre pour MM (N) 0.3

Résistance de la butée (N) 20

Masse (g) 30

Guidage 2 x paliers lisses

Vitesse de déplacement (m/s) 2

Durée de vie (manceuvres) MM : 40E+6 / MMR : 20E+6




