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EXPLICATIONS DU PROGRAMME
1- PRESENTATION:

Les programmes de l'automate et du terminal servent & générer une consigne 0-10V pour
la carte de régulation PID du VRD350.

Cette consigne peut étre décomposée jusqu'a 10 PAS programmables par le terminal.
2- PAS:
La touche DEPART CYCLE démarre le "programmateur & cames" DRUM %DRO qui charge
les valeurs rampe, consigne et durée du palier de chaques PAS par l'intermédiaire de
sous programmes SR1,2,3 4...etc.
Les valeurs de chaques PAS sont chargées par ['utlisateur via le terminal de dialogue:

- Rampe: La rampe est située entre 2 paliers.

Cette valeur représente la PENTE de la rampe:

C'est la durée que mettrait la rampe pour passer de 0 & 100%.
Cette valeur ne correspond pas forcement a la durée de ta rampe.

- Consigne: Valeur de la consigne du paher a atteindre (aprés la rampe)
Echelle 0-100% pour générer 0-10V.

- Durée du palier: Correspond au temps durant lequel on aurra la valeur de cansigne.
La durée totale d'un PAS n'est pas égale & la rampe plus la durée du palier.
La durée du cycle est &gale a la somme des durées des PAS.
3- MODE DE MARCHE:
Le mode MANU n'est pas géré par I'automate mais par cablage.
La touche DEPART CYCLE lance le CYCLE. (Quel qu'ii soit)
La touche ARRET CYCLE interrompt le CYCLE.
Le CYCLE est initialisé par la touche INIT. CYCLE ou par reprise & chaud.
Le CYCLE CONTINU permet de passer directement au dernier PAS programmé au premier.
Par exemple du PAS n°10 au n°1.
Le cyle ne s'arréte pas tant que I'on n'appui pas sur la touche ARRET CYCLE.,

Le mode CYCLE PAR CYCLE éffectue un cycle complet et fait passer 'automate en
ARRET CYCLE aprés le dernier PAS programmé.

Le PAS A PAS est un CYCLE PAR CYCLE avec demande de validation par la touche
VALID. PAS pour passer au PAS suivant.
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STRUCTURE APPLICATION

Tache Module Langage

MAST PRL Langage a contacts (LD)
SRO Langage & contacts (LD)
SR1 Langage a contacts (LD)
SR2 Langage a contacts (LD)
SR3 Liste d'instructions (L)
SR4 Liste d'instructions (L)
SRS Liste d'instructions (IL)
SR6 Liste d'instructions (IL)
SR7 Liste d'instructions (IL)
SR8 Liste d'instructions (IL)
SR9 Liste d'instructions (L)
SR10 Liste d'instructions (IL)
SR11 Langage a contacts (LD)

ARBRE D'APPEL DES SOUS PROGRAMMES

l[iéche Module SR appelé Etiquette (** sile SR appelle un autre sous programme} 1
MAST |PRL SRO TOP

SR1 %L2

SR2 %L2

SR3 %L2

SR4 %L2

SR5 %12

SR6 %L3

SR7 %L3

SR8 %L3

SR9 %L3

SR10 %L3

SR11 %L3 "
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%S13

MAST-PRL

H

%L1

(*Programmateur de pas*)

TABLE ELEVATRICE

Init_chaud
[
l
Cycle %MW100:X10|
—/ Bia
———COMPARE: %0OR0
L %DR0.S>Nbre_de_pas R DR =
——COMPARE Cycle COMPARE: 1B 1s
Mode_cycle<>3 |——%0ROV>Du(ée_pas I 18]
LEN: 10
%MW 100:X4
—OPERATE
Pas:=%DR0.S }—
(*Chargement des variables de chagues pas de programme®*)
%L2
COMPARE: SR1
Pas=1 ({ C )—
S\
——-—COMPARE—| SR2
pas=2 {
% as =4 c >__,
-COMPARE: SR3
Pas=3 { c )_
LL A\
—COMPARE SR4
Pas=4 i c >_.
i {
———COMPARE SR5
Pas=5 ( C )—
\
(*Chargement des variables de chaques pas de programme*)
%L3
COMPARE SR6
Pas=6 i c >_
‘l \
—COMPAR : SR7
|Pas=7 [ C )—
\
COMPARE: SR8
Pas=8 { c );
\
———COMPARE—— SR9
|_Pas=9 ( C )_
\
——COMPARE——— SR10
Pas=10 8 c )_
=y
——COMPARE: SR11
Pas=0 i c )_
\
r . =
Auteur : R-GARANGER & Programme ELH100 [imprimé le : 7/1/97
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%L4

(*Rampe de sortie: Calcul de l'incrément*)

MAST-PRL

OPERATE

B_t_100ms

Incrément:=10000/(1+10*Rampe) —

Puls_100ms

-

COMPARE
Consigne<%Qw0.10

(*Rampe de sortie: Calcul de la sortie en fonction de la rampe”)

- >

OMPARE
|HConsigne>%QwW0.10

OPERATE

%QWO.10:=%QWO0. 10+Incrément —

—OPERATE

%QWO0.10:=%QW0. 10-Incrément =

OPERATE:

%QW0.10:=Consigne —

—OPERATE

Puls_100ms (3)
ok ]
(4
| |
|
COMPARE: (6)
| is) | |
( i
COMPARE (8)
-{(7) | L
1
Liste des renvois du Rung :

(1):Rampe_négative
(5):(Consigne-%QwW0. 10)<Incrément

(8):Rampe_négative

(2):Rampe_positive

(3):Rampe_positive

(6):Rampe_positive

(*Rampe de sortie: Clacul de la durée de la rampe et du pas en cours®)

Sortie:=%QW0.10 —

{4):Rampe_négative
(7):(%QW0.10-Consigne)<incrément

COMPARE:
1 {%DR0O.V=0
Init_chaud %C0
._l IL R c EL
COMPARE:
{%DR0.5=0 -5 D
———COMPARE B_t_1s cP: 9509
—{Consigne<>%QW0.10 ]I f cu Fl—
MODIF: Y
—CD
—————OPERATE—7”™—F
Durée_pas:=(%C0.V)+Durée_palier -
Auteur : R-GARANGER 6 Programme ELH100 [Imprimé le : 7/1/97
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MAST-PRL

(*Touches DEPART ARRET CYCLE programmateur®)
%LS

%MW 100:X0 Cycle

— F

%MW100:X2 Cycle

== R
———COMPARE: 1 |~——COMPARE

-{Mode_cycle=2 %DR0.S>Nbre_de_pas P

Init_chaud

-

%MW100:X1

— -

%MW 100:X3

Y
T

-

(*RIEN")

("RIEN®)

(*Touches choix CYCLE PAR CYCLE, CYCLE CONTINU OU PAS A PAS®)
%L6

(*Touches chaix CYCLE PAR CYCLE, CYCLE CONTINU QU PAS A PAS*)
%L7

% MWA00: X1 —OPERATE:
—‘i |L; Mode_cycle=1 =
%S13
Init_chaud
%MW100:X3 —OPERATE
; i s
ode_cycle:=2 —
_‘ —
%MW100:X5 ) OPERATE
I i
—l I Mode_cycle:=3 H

(*Appel page PREPARATION et ANIMATION")

%L8

%MW 100:X11 OPERATE:
__l lL %MW 108:=2 L

%MW100:X9 . —————————OPERATE
—l l %MW108:=13 l_

A

%MW 100:X7 OPERATE
H '!L %MW108:=3 l»
iAuteur : R-GARANGER 6 Programme ELH100 Primé le : 7/1/97
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(*Incrémentation / décrémentation des pages”)
%L9

%MW100:X6

MAST-PRL

—OPERATE

—

%MWA08:=%MWAQT+1

g

la =
%MW100:X8 —OPERATE
_| } %MW108:=%MW107-1 =
(*Commade des DEL des touches de I'XBT*)
%L10
Cycle Y%MW109:X0
_l 1 { )_
[ \
COMPARE %MW 109:X1
L {Mode_cycle=1 4{ )—
Cycle % MW109:X2
/| £ >
| \
COMPARE %MW109:X3
Mode_cycle=2 { }_
%MW 100:X4 %MW109:X4
| .( )_
I
———COMPARE %MW109:X5
| -{Mode_cycle=3 ( >_
(*Commade des DEL des touches de I'XBT*)
%L11
%MW100:X6 %MW109:X6
_‘ I ( )_
I \
———COMPARE: %MW109:X7
|l Mw107=3 _{ >_
%MW 100:X8 %MW109:X8
] | Bz )
[ \
COMPARE %MW109:X9
%MW107=13 J\ )_
———COMPARE: %MW108:X10
©DR0.S=0 ( )_
i (
COMPARE %MW109:X11
| 4% MW107=2 { )—
\
("Envai I'état en cour vers I'XBT: Arret, rampe ou palier*)
%L12
———COMPARE: ————— OPERATE
| H%DR0.5=0 Etat:=0 L—
COMPARE: ————————————OPERATE
|- Consigne<>%QW0.10 Etat:=1 -
———COMPARE——— ——————————QOPERATE
| Consigne=%QW0.10 Etat:=2 —
Auteur ; R-GARANGER 6 Programme ELH100 Imprimé le : 711/97
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MAST-SRO

—OPERATE

Rampe1:=10

——————OPERATE
Consigne1:=10000

————————OPERATE——mM8M8™ —F«——

Durée_palier1:=5

———————OPERATE

Rampe2:=3

—————————OPERATE————————

Consigne2:=6000

r—-——————v—OPERATE—-——————j

Durée_palier2:=5

———————OPERATE

Consigne3:=10000

——OPERATE
Durée_palier3:=5

———————— OPERATE
Nbre_de_pas:=1

————————OPERATE
Rampe3:=5 L

Auteur : R-GARANGER
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MAST-SR1

(*Chargement des valeurs du pas 1*)
%L0
—————OPERATE
Rampe:=Rampe1
———————OPERATE
Consigne:=Consigne 1
———— 0OPERATE
Durée_palier=Durée_palier1

Aute.ur : R-GARANGER ﬂ 6 Programme ELH100 Imp!rimé le : 7T1/97
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%L0

(*Chargement des valeurs du pas 2*)

MAST-SR2

Rampe:=Rampe2

———————OPERATE——

———————OPERATE

Consigne: =Consigne2

—OPERATE:

Durée_palier:=Durée_palier2

Auteur : R-GARANGER

S eTl 6 Programme ELH100 lrr:iprimé le : 7/1/97
ervice : DIDACTIQUE Indice : A
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MAST-SR3
! (*CHARGEMENT DES VALEURS DU PAS 3%)

0001: LD TRUE

0002: [Rampe : =Rampe3]

0Q03: [Consigne:=Consigne3]

0004: [Durée palier:=Durée palier3]
Auteur : R-GARANGER 6 Pragramme ELH100 umprimé le : TH/97
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Automate cible : TSX 3722 TABLE ELEVATRICE Folic:6.5-4

Ce document est la propriété de la société HYDRO TECHNIC et ne peut &tre reproduit ou communiqué sans son auterisation.



0001:
0002:
0003:
0004:

MAST-SR4
! (*CHARGEMENT DES VALEURS DU PAS 4%)
LD TRUE
[Rampe : =Rampe4]
[Consigne:=Consigne4]
[Durée palier:=Durée palier4]

Auteur : R-GARANGER
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MAST-SR5

! (*CHARGEMENT DES VALEURS DU PAS 5%*)

0001: LD TRUE

0002: . [Rampe :=Rampe5]

0003: [Consigne:=Consigne5]

0004: [Durée_palier:=Durée palier5]
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MAST-SR6
! (*CHARGEMENT DES VALEURS DU PAS 6%)

0001: LD TRUE

0002: [Rampe : =Rampe6]

0003: [Consigne:=Consigneé6]

0004: [Durée palier:=Durée palieré6]
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MAST-SR7
! (*CHARGEMENT DES VALEURS DU PAS 7%)

0001: LD TRUE

0002: [Rampe : =Rampe7]

0003: [Consigne:=Consigne7]

0004: [Durée palier: =Durée_palier7 1

Auteur : R-GARANGER
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MAST-SR8

! (*CHARGEMENT DES VALEURS DU PAS B8*%)

0001: LD TRUE

0002: [Rampe : =Rampe8 ]

0003: [Consigne:=Consigne8]
0004:

[Durée palier:=Durée palier8]
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MAST-SR9

! (*CHARGEMENT DES VALEURS DU PAS 9%)

0001:
0002:
0003:
0004:

LD TRUE

[Rampe : =Rampe$]
[Consigne:=Consignel]
[Durée palier:=Durée palier9]

Auteur : R-GARANGER
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MAST-SR10

! (*CHARGEMENT DES VALEURS DU PAS 10%)

0001: LD TRUE

0002: [Rampe : =Rampe10]

0003: [Consigne:=Consignel0]

0004: [Durée palier: =Durée palierl0]

Auteur : R-GARANGER
Service : DIDACTIQUE
Automate cible : TSX 3722

6 Programme
6.5 MAST-SR10

ELH100

TABLE ELEVATRICE

Imprimé le : 7/1/97

Indice : A

Folio: 6.5 -11

Ce document est la propriété de la société HYDRO TECHNIC et ne peut étre reproduit ou communiqué sans son autorisation.




MAST-SR11

p—— P AT

Rampe:=0

—————  OPERATE

Consigne;=0

i PERATE

Durée_palier:=0
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BIT(S) INTERNE(S)

[EPERE SYMBOLE o r
TACHE [MODULE ETIQUETTE _ |USAGE |
i 11 s o RS e Rampe_posilive
MAST PRL %L4 + 1 w
MAST PRL %L4 + 1 R(2)
NI o s A N s ammsap s smetamss s TS RSN SR Rampe_négative
MAST PRL %L4 + 1 w
MAST PRL %L4 + 1 R(2)
YoMS....ocieterirrrenen Cycle
MAST PRL %L1 R(2)
MAST PRL %L5 W(2)
MAST PRL %L10 R(2)
YoMT ccisssmisisinaea Puls_100ms
MAST PRL %L 4 w
MAST PRL %L4 + 1 R
MOT(S) INTERNE(S)
’ﬁ:ERE [sYMBOLE
|TACHE [MODULE _[ETIQUETTE _ [USAGE |
YoMWO.......cooiiivmminccrrennes Rampe
MAST PRL %L4 R
MAST SRi1 %L0 w
MAST SR2 %L0 w
MAST SR3 TOP w
MAST SR4 TOP w
MAST SR5 TOP W
MAST SR6 TOP W
MAST SR7 TOP w
MAST SR8 TOP w
MAST SR9 TOP w
MAST SR10 TOP w
MAST SR11 TOP w
YoMW ..o Pas
MAST PRL %L1 w
MAST PRL %L2 R(5)
MAST PRL %L3 R(6)
TNV .. o s T LA s pet s i SR SR Consigne
MAST PRL %L4 + 1 R(5)
MAST PRL %Ld4 + 2 R
MAST PRL %L12 R(2)
MAST SR1 %L0 w
MAST SR2 %L0 W
MAST SR3 TOP W
MAST SR4 TOP w
MAST SRS TOP w
MAST SR6 TOP w
MAST SR7 TOP w
MAST SR8 TOP '
MAST SR9 TOP W
MAST SR10 TOP w
MAST SR11 TOP w
G R s Durée_palier
MAST PRL %L4 + 2 R
MAST SR1 %L0 W
MAST SR2 %L0 w
MAST SR3 TOP w
MAST SR4 TOP w
MAST SRS TOP w
MAST SR6 TOP W
MAST SR7 TOP w
MAST SR8 TOP w
MAST SR9 TOP W
MAST SR10 TOP w
MAST SRi11 TOP w
%BMWA4............... Rampe1
MAST SRO TOP w
MAST SR1 %L0 R
WoMWE.......oomsmrsrsessarsnicsssnanissiicesiss Consigne1
MAST SR0O TOP W
MAST SR1 %L0 R
NIV sttt ransannanssos sssnsossnmos o o3 R TR b et sensecamn Durée_palier1
MAST SRO TOP w
MAST SR1 %L0 R
FoMWVIT coisvasvavaics tsmasin s isaihenmnen Rampe2
MAST SRO TCOP w
MAST SR2 %L0 R
BMWE. ... inassssissrieiviincing Consigne2
MAST SRO TOP W
MAST SR2 %L0 R

Auteur : R-GARANGER
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REPERE

SYMBOLE

TACHE [MODULE

[ETIQUETTE  [USAGE |

%MW9.....

VIV 00 R B S e R R B

VAWM s tsassmssnnsianeirsotas s dempessass s A oo g s ot s s densi

MWL, s st s e

%MW13......

DAV TR oy i o s e S s

Durée_palier2
MAST SRO
MAST SR2

Rampe3
MAST SRO
MAST SR3

Consigne3
MAST SRO
MAST SR3

Durée_palier3
MAST SRO
MAST SR3

. Rampe4
MAST SR4

......... Consigne4

%MWA15S......

BNITE v cveismasntsmmmisssinissniissaias

Y%MWA17 ......

VIV B i sostonn s v o T om0 A A0S A AR A S

IR DL, s D O B S BN N B A

THOINIVN 238 ccvscsimms oy msis s e e e N 3 MM N

WMIW 2L, ccormimessmmmmmsmssnsarmsmpssssisinseosssnmasmsmssmstassasasss

NIV 25 s aviionsusrmissnsassns oiassanmsssmms sismassaassepinsnis s s Expmani

MAST SR4

Durée_palier4
MAST SR4

Rampe5
MAST SRS

Consigne5
MAST SRS

Durée_paliers
MAST SRS

Rampe6
MAST SR6

Consigne8
MAST SR6

Durée_palier6
MAST SRé

Rampe7
MAST SR7

Consigne7
MAST SR7

............................ Durée_palier7

MAST SR7

............................ Rampe8

MAST SR8

. Consigne8
MAST SR8

............................ Durée_palier8

MAST SR8

Rampe9
MAST SRS

............................ Consigne9

MAST SR8

Durée_palier9

MAST SRS

. Rampe10
MAST SR10

............................ Consigne10

MAST SR10

. Durée_palier10
MAST SR10

Durée_pas

MAST PRL
MAST PRL

.................. Nbre_de_pas

%MW36 T R

MAST PRL
MAST PRL
MAST SRO

Incrément

" MAST PRL
MAST PRL

. Mode_cycle
MAST PRL

TOP w
%L0 R

TOP +1
TOP

az

TOP + 1
TOP

S

TOP + 1
TOP

s

TOP R

TOP R

TOP R

TOP R

TOP R

TOP R

TOP R

TOP R

TOP R

TOP R

TOP R

TOP R

TOP R

TOP R

TOP R

TOP R

TOP R

TOP R

TOP R
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