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 TORSEUR D’A.M. DANS UN PROBLEME PLAN 
 

Forme générale du torseur  d’actions mécaniques   

{𝑇2→1} = {
𝑅2→1
⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗  ⃗

𝑀𝐴,2→1
⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗  ⃗

}

𝑀

= {
𝑋 𝐿
𝑌 𝑀
𝑍 𝑁

}

(𝑥 ,�⃗� ,𝑧 )𝑀

 

 

Hypothèse d’un problème plan (�⃗⃗� , �⃗⃗� )  
 une seule composante du vecteur Moment d'axe (o, z ) 

 deux composantes du vecteur Résultante   de direction x⃗   

de direction 𝑦  

 Pas de composante du vecteur Moment MA,2→1
⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗  ⃗  d′axe(0, x⃗ )  

 Pas de composante du vecteur Moment MA,2→1
⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗  ⃗  d′axe(0, y⃗ )  

 Pas de composante du vecteur Résultante  R2→1
⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗  ⃗selon z  

   

{𝑇2→1} = {
𝑋 𝐿
𝑌 𝑀
𝑍 𝑁

}

(𝑥 ,�⃗� ,𝑧 )𝑀

 

 

{𝑇2→1} = {

𝑋 𝐿

𝑌 𝑀

𝑍 𝑁

}

(�⃗⃗� ,�⃗⃗� ,�⃗⃗� )𝑀

= {

𝑋 −

𝑌 −

− 𝑁

}

(�⃗⃗� ,�⃗⃗� ,�⃗⃗� )𝑀

= {
𝑋. �⃗⃗� +𝑌. �⃗⃗� 

𝑁. �⃗⃗� 
}

𝑀
 

Le torseur d’actions mécaniques ne conserve que ses composantes encadrées 

 

Exemple 1   : Torseur d’actions mécaniques d’une liaison pivot glissant d’axe (𝟎, �⃗⃗� ) dans un problème plan (�⃗⃗� , �⃗⃗� ) 
 

               {𝑇2→1} = {
𝑅2→1
⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗  ⃗

𝑀𝐴,2→1
⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗  ⃗

}

∀𝑀∈(0,𝑥 )

= {

0 0

𝑌 𝑀

𝑍 𝑁

}

(𝑥 ,�⃗� ,𝑧 )𝑀

 

 
 
 

 

Problème plan (�⃗⃗� , �⃗⃗� )     on ne garde que les composantes encadrées 𝑿, 𝒀, 𝑵   
  

Alors  {𝑇2→1} = {
0 −
𝑌 −
− 𝑁

}

(𝑥 ,�⃗� ,𝑧 )𝑀

 

remarque : 

 Dans un problème 3D, le torseur est valable ∀𝑀 ∈ (0, 𝑥 ) ; 

 Dans un problème Plan (�⃗⃗� , �⃗⃗� ), la forme simplifiée du torseur n’est valable 
qu’au point 𝑀 ∈ Plan (�⃗⃗� , �⃗⃗� ). 

 

 

Exemple 2   : Torseur d’actions mécaniques d’une liaison sphérique de centre (𝟎) dans un problème plan (�⃗� , 𝐳 ) 

                            {𝑇2→1} = {
𝑅2→1
⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗  ⃗

𝑀𝐴,2→1
⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗  ⃗

}

𝑀

= {

𝑋 0

𝑌 0

𝑍 0

}

(𝑥 ,�⃗� ,𝑧 )𝑀

 

 
 

 
Problème plan (�⃗⃗� , �⃗� )     on ne garde que les composantes encadrées 𝑽𝒙, 𝑽𝒛,  𝝎𝒚 

  

Alors   {𝑇2→1} = {
𝑋 −
− 0
𝑍 −

}

(𝑥 ,�⃗� ,𝑧 )

= {
𝑋. 𝑥 + 𝑍. 𝑧 

0⃗ 
}
(𝑥 ,�⃗� ,𝑧 )𝑀

𝑀
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