Caisse a outils

IDENTIFICATION MODELE DU 2ND ORDRE PSEUDO-PERIODIQUE

Forme générale d’un systeme du 2nd ordre
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relever :

e lavaleur de I'entrée en régime permanent E(i-)
e lavaleur de la sortie en régime permanent Sie)
e lavaleur du ler dépassement absolu D;

o lavaleur de la période Tosc de I'oscillation

en déduire :

S(+)

e Kle gain statique du systéme par la valeur finale : Sjre)=K. E(10) wit K = E(+o0)

o m le facteur d’amortissement du systeme par la formule des dépassements relatifs
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® W, la pulsation propre non amortie du systeme par la formule de la pseudo-période :
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