TABLE_SYNTHESE

Modeéle de connaissance

Compléter par les fonctions de transfert par leurs expressions littérales.

Correcteur
PID

Servovalve —Q>®—

Vi 7

Position de la

table

Compléter par les fonctions de transfert par leurs expressions numériques.

Correcteur
PID

Z

Servovalve

consigne

z

Position de la

table

Modele de comportement

Donner I'expression numérique de la fonction de
transfert que vous avez identifiée.

Caractériser le systeme réel

€=
trS%=
Modeéle numérique
Donner l'ordre du systéme, Ordre :
Caractériser le systéme simulé £=
trS%=
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