Document AO_DR1_Indexa

nom du composant mouvement /0 Parametre (0;)
entrée
sortie
Schéma cinématique minimal plan (X, Vo) | Echelle 1:1

Maneton (1)
Systéme roue et vis sans fin
Croix de Malte (2)
A
Arbre
moteur / Bati (0)

Paramétrage

O0F =a %o Les parametres angulaires sont notés 6;;, aveci et
- - les repéres des pieces concernées.

O_B, - b'xl_, Les parametres linéaires sont notés 4;;, aveciet]j
AB =AY, les repéres des pieces concernées.

a=125mm

b=88 mm

Figures de changement de base

oS0
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