Document AO_DR1_Pilote_automatique

nom du composant mouvement /0 parametre (6;; ou 4;;)
entrée
sortie
Schéma cinématique minimal plan (X, y) | Echelle 1:1

a=440 mm
b=443 mm
¢=593 mm
Paramétrage
— _ Les parametres angulaires sont notés 6;;, aveci et
0OA = /121(1?)._’)/1 | N s <
. - es reperes des pieces concernées.
BA =a.y,
OB =—=b.x+c.y Les parameétres linéaires sont notés 4;;, aveci et ]
les repéres des piéces concernées.
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