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Paramétrage 

𝑂𝐴 ሬሬሬሬሬሬሬ⃗ = 𝜆21(𝑡). 𝑦ଵሬሬሬ⃗  

𝐵𝐴 ሬሬሬሬሬሬሬ⃗ = 𝑎. 𝑦ሬሬ⃗ 3 
𝑂𝐵 ሬሬሬሬሬሬሬ⃗ = −𝑏. 𝑥⃗ + 𝑐. 𝑦⃗ 
 
 
Figures de changement de base 

a=440 mm 
b=443 mm 
c=593 mm 

    

Document A0_DR1_Pilote_automatique 
 mouvement /0 p

  
  

𝑦⃗) Echelle 1:1 

Les paramètres angulaires sont notés
les repères des pièces concernées.
 
Les paramètres linéaires sont notés
les repères des pièces concernées.

 

𝑧 

𝑥⃗ 

                               TSI Eiffel Dijon 

paramètre (𝜃௜௝ ou 𝜆௜௝) 

Les paramètres angulaires sont notés 𝜃௜௝, avec i et j 
les repères des pièces concernées. 

linéaires sont notés 𝜆௜௝, avec i et j 
les repères des pièces concernées. 


