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CORRRIGE Document A0_DR1_Portail 
 nom du composant mouvement  paramètre 

entrée Bras motorisé Rotation (A, 𝑧1) 31 

sortie vantail Rotation (O, 𝑧1) 21 

Schéma cinématique minimal plan (𝑥⃗1, 𝑦⃗1)   

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Paramétrage 

𝑂𝐴⃗⃗⃗⃗ ⃗⃗ = 𝑏. 𝑥⃗1 − 𝑎. 𝑦⃗1 

𝐶𝐵⃗⃗⃗⃗⃗⃗ = 𝑙. 𝑥⃗4 

𝑂𝐶⃗⃗⃗⃗ ⃗⃗ = 𝑐. 𝑥⃗2 − 𝑑. 𝑦⃗2 

𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗ ⃗⃗ = 𝑙. 𝑦⃗3 
 

𝑎 = 100 𝑚𝑚 
𝑏 = 260 𝑚𝑚 
𝑐 = 324 𝑚𝑚 
𝑑 = 20 𝑚𝑚 
𝑙 = 280 𝑚𝑚 

Les paramètres angulaires sont notés : 𝜃𝑖𝑗 avec i et j 

étant les repères des pièces concernées. 
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