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 nom du composant mouvement /1 Paramètre (ij) 

entrée    

sortie    

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Paramétrage 
      ,    ,    ,    ) le repère associé au bâti 

          ,    ,    ) le repère associé à la manivelle  

      ,    ,    ,    ) le repère associé à la lisse (et bielle) 

               
               

Figures de changement de base 

  
 

Schéma cinématique minimal plan (       ) de la barrière Sympact Echelle 1:1 

         = H     

         = R     

         = Y23     

Avec H = 109 mm et R = 81 mm 

      

     

Manivelle (2) 

Bielle / lisse 

(3) 

Bâti (1) 

A    + 

B    + 

      

     

C + 

Hyp : on néglige le rayon du 

galet. Le point C correspond 

donc au contact entre (2) et (3) 


