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PROTOCOLE DE MESURE MAXPID_A1_DR3 
 

Nom  Activité  Code TP  Groupe 

  1 2 3  MAXPID   
   

    

    

Objectifs de la mesure  

Vérifier la nature du convertisseur continu-continu qui pilote l’actionneur du bras Maxpid. 

 

Démarche mise en œuvre 

Piloter le bras avec une consigne de commande sinusoïdale de faible fréquence et observer les excursions des grandeurs 
Tension et courant dans la machine à courant continu dans le plan U=f(I)  
 
Réglage du correcteur PID  

 

Réglage de la consigne  

 

 
Réglage de la durée d’acquisition : 2000 ms. 

 

 

Instrumentation 
variable mesurée ordre de grandeur attendu Instrumentation utilisée repère 

U +/- 24 Volts oscilloscope Fluke en mode XY 
 

I +/- 2,15 Ampères  oscilloscope Fluke en mode XY   

I +/- 2,15 Ampères sonde de courant 100mV/A 
 

    

    

 

Schéma de câblage (à Compléter) 
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