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L’étude qui suit sert essentiellement à valider la fonction de service FS3 du point de vue 
électrique. 

 III.D Etude de la commande du moteur 

(Point de fonctionnement et contrôle de puissance par hacheur quatre quadrants). 

 III.E Mesure de la position angulaire du hayon. 

±25°/s 
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Comprendre « 1 »  et  « 0 » logiques. 
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II.D.1.1) Point de fonctionnement de l’ensemble moto-réducteur : 
 

Déterminer pour le point de fonctionnement nominal du moteur à vitesse stabilisée : 
a) Le courant nominal In. 

b) La vitesse angulaire nominale n en rd/s puis Nn en tr/min. 
c) Faire son bilan de puissance sous forme de graphe en exprimant les différentes 

relations. Faire les calculs et donner la valeur du rendement. 
 

Déterminer en sortie du réducteur : 

d) La vitesse angulaire r puis Nr 
e) La puissance mécanique Pr et le couple Tr. 

 

II.D.1.2 Contrôle du moteur par le hacheur quatre quadrants 
 

 
   Pourquoi dans cette application, ne néglige t-on pas la chute de tension des diodes à l’état passant ? 

   Faire les schémas réduits des 2 phases de fonctionnement avec toutes les notations utiles. 
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Le courant moyen sera noté I0. 
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c) En optimisant le traitement des signaux capteurs, déterminer la résolution angulaire 
optimale pouvant être obtenue sur la position angulaire du rotor. La précision attendue 
sur la position angulaire de coffre étant fixée à 1°, démontrer que le dispositif de mesure 
répond alors à cette exigence. 

La position courante du hayon est, après traitement, un nombre binaire noté Pos. 
La résolution à retenir pour la suite est de 0,57° en sortie de réducteur. 

d) Le débattement du hayon étant estimé à 90°, la course en sortie de réducteur n’est 
que de 60°. Déterminer le nombre de points obtenu lors d’une course complète. 

e) Donner la taille du mot binaire Pos obtenu en nombre de bits. Donner le codage 
correspondant à la position de départ (Pos0), puis celui correspondant à la position 
maximale (PosM). 

f) Donner le nom de la fonction principale utilisée entre les signaux h1, h2 h3 et le nombre 
Pos en précisant l’influence du sens de rotation. 
  



DISTRIBUER / CONVERTIR / TRANSMETTRE / ACQUERIR  (CCS_2007) 

Page 6 sur 6 J-C Rolin G. Eiffel Dijon, d’après sujet SI1 Centrale Supélec 2007 

Question III E a   Document réponse 
 

 Nom :       Prénom : 

 


