Godin Nathan 51265

Surveillance d’'une zone privée



Surveillance zone privee

* Different risque

e Catastrophe déja survenue

 Comment les prévenir



Introduction




Prob

Comment piloter une caméra de
securité par suivi de mouvement ?

ématique :

e Controle d’'une caméra a I'aide d’un levier de
commande

e Suivi de forme

* Communique I'information avec 'extérieur.



Controle d'une camera a 'aide

d’un levier de commande

 Code arduino

* Présentation du systeme



Communigue |'information avec
'exterieur.

e Utilisation du réseau

* Echange d’information



Suivi de forme

* Lareconnaissance faciale permet de contrbler la caméra
* Présence d’un « pilote » non nécessaire.

* Plutét efficace au vu de la technologie actuel.



Annexe python

cap = cv2.VideoCapture(@)

True:

et, img = cap.read()

cv2.cvtColor(img, cv2.COLOR BGR2GRAY)

face_cascade.detectMultiScale(gray,

(x,y,w,h} in faces:
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int tempo=1;
void setup() {

pinMode(4, OUTPUT);
pinMode(5, OQUTPUT);

digitalwrite(4, HIGH);

for (int i=@; 1 <= 288; i++){
digitallWrite(s, LOW);

delay

tempo);

digitalWrite(5, HIGH);

digitalwrite(4, LOW);

for (int i=@; 1 <= 288; i++){

Annexe arduino
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digitalWrite(5, LOW);
(tempo);
gitalWrite(5, HIGH);
delay(tempa);

IWrite(4, LOW);

IWrite(5, LOW);

gitalWrite(5, HIGH);
delay(tempo);

i=8; 1 <= 28@8; i++){

Annexe arduino 2



